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;) Bulus Bashigi

~ Ses tammlamali arag¢ kontrol ve bilgi sistemi.

7) Ozet

Bu bulus, tiim ulagim araglarinda (otomobil, minibiis, kamyon, tir, ticari
araglar vb.) kullanilmak tizere gelistirilmis, aracin tiim donanimlarimin
ses ile kontrol edilebilmesini saglayan ve yol, hava bilgilerini siiriiciiye
aktaran ses tanimlamali arag kontrol ve bilgi sistemi ile ilgili olup,
Ozelligi otomobil igerisinde bulunan tiim opsiyonlarin tekbir merkeze
baglanarak bu fonksiyonlarin bu merkezden bilgisayar programi
vasitastyla sesle kontrol edilebilmesi ve seyir esnasinda dis ortam ve yol
bilgilermin siiriiciiye ulagtirilarak giivenli bir siiriigiin gergeklesmesinin
saglanmasidur.
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Siiriiciiniin herhangi bir fiziksel hareket yapmadan arag igerisindeki biitiin fonksiyonlarin konusma sesi ile
kontrol edebilmesi, seyir esnasinda biitin dikkatin yola verilmesini saglayarak giivenli bir siiriig
saglamakta, yol bilgilerinin de teknik veriler olarak iletilmesiyle siiriicii seyir giivenligi agisindan en
uygun pozisyonda yol almaktadir.

Sekillerin aciklanmasi :
Sekil 1 Bulusun ¢aligma mantigim anlatan sematik gésterim
Sekil 2 Bulusun 6mek olarak bir otomobil iizerine fiziksel yerlestirme plam

Referanslarin aciklanmasi :

Stiriictiniin ses komutlart

Bilgisayarin cevaplarm siiriiciiye ilettigi hoparlor

Frekans filtreli mikrofon

Mikro Islemci kontrollii veri giris ve sistem kontrol diizenegi

Cokli ses tammlamasi yapan ana bilgisayar

Aracin biitiin elektrikli donanimindan kontrol diizenegine bagh dijital sensorler.

Aracin biitiin elektirikli donammina, motor ve aktarma organlarna yapilan kumanda baglantilart
Motor, aktarma organlan ve dis ortamdan kontrol diizenegine bagh analog sensoérler.
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Internet baglantis:
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Radyo frekansh yol tabelas: vericileri
On ve arka kameralar

Sistem destek merkezi

—
W N

Kiiresel konumlama sistemi (GPS)

Bulusun detayh aciklanmas: :

Bulusumuz, arag iizerinde elektrikle ¢calisan biitiin mekanik ve dijital donammi kontrol edebilen ve durum
bilgisini okuyabilen mikro iglemci kontrollii veri girig ve sistem kontrol diizenegi (4) ve ¢oklu konugma
tammasi yapan bilgisayar (5) yazilm sayesinde, 6nceden tanimlanmis olan konusma sesi (1) ile verilen
komutun ses filtreli mikrofon (3) iizerinden bilgisayara (5) iletilmesi ile komut istemine déniigsmesi ve
gene konusma sesi ile aracin bu komutlara hoparlor (2) vasitasiyla cevap vermesini iceren gelistirmeler
ile ilgilidir. Aracn elektrik sisfemi ve aktarma organlannda bulunan analog ve dijital sensorler (6,8) ve
gonderilen ses komutlarmin (1) arag bilgisayarinin (5) iizerinde yer alan ayni anda 5 adet farkli konugsma
tamimlamasi yapan yazilimin en az 4 tanesinin ayni ses komutunu (2) algilamasi ile devreye giren iglem
siireci, arag ana bilgisayarmin (5) bagh oldugu mikro islemci kontrollii veri giris ve cihaz kontrol
diizenegine (4) iletilir, bu kontrol diizenegi (4) sistemin ihtiyaclan dogrultusunda gelistirilmis olup, ara¢

alternatériiniin  Uirettigi ve atesleme aninda olysan akim parazitlerinden etkilenmemesi igin, besleme
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akiminin, bire bir sarim sayisinda primer ve sekonder sargisi olan bir ¢ift bobinden gegmesi ile filtrelenen,
UTP Ethernet veri yolu ile hem sensoérler (6,8) hem de ana bilgisayar (5) ile iletisim kurmas: saglannig
olan, gelistirilen bellek modili ve batarya diizenegi ile biitiin sistem kapah bile olsa verilmis biitiin
komutlann swras1 ile kayit altinda tutabilen, bu sayede verilen biitin komutlarin sira ve sayisim
degerlendirebilmesi ile siiriicii aligkanliklarim1 6grenebilen, 48 farkhi devreden sensorler (6,8) ile agik-
kapal1 ve seviye bilgisi okuyabilen ve ana bilgisayar (5) dahil 24 farkli devreyi agip-kapatabilen (7), 26
Mhz hizinda mikro islemci kontrolli veri giris ve sistem kontrol diizenegi (4) olup, dogrudan bu
diizenege (4) bagh olan; camlar, farlar, klima, sis lambalar, arka park sensorii, sunroof, cam rezistansi,
silecekler, yan aynalarin konumu, dis ortam aydinlik derecesi, yagmur algilayan sensorler (6) ile miizik
sisteminin kontrolii, otomatik sanziman spor konumu, otomatik sanziman kar konumu, egzost gazi
sicakligi, motor deviri, egzost gazi karbon monoksit ve oksijen Olciimii, tekerlek doniis sayisi, yéklt
miktari, motor sicakligi, dis sicaklik, yol egimi, arag alt1 ile zemin arasi mesafe Olgiimii, 6n ve arka
tampon mesafe algilamasi, siiriicii hareketsizligini algilama sensérleri (8) ve dogrudan ana bilgisayara (5)
baglh olan ara¢ caligma siresi, GPS (13) ile konumlama, acil durumda GSM (9) uizerinden kisa mesaj
gonderme, internet (9) iizerinden sistem merkezine baglanarak, 7 farkli hava durum bilgisini 3 bitlik 1 ve
0 kombinasyonu ile drnegin sistem merkezinden alinan veri biti 000 ise giinesli, 001 ise yagmurlu, 011
ise kar yagigh, 111 ise sisli, bigciminde okunmasi, 6n tampon kamerasi (11), arka tampon gece goriis
kamerasi (11) sayesinde, kontrol edilecek donanimin hem mevcut durumu hemde ¢ahigacagi ortam
hakkinda bilgi toplayan ana bilgisayar (5), siriicinin verdigi ses komutuna (1) ne sekilde cevap
verecegine (2) programlandig1 akis diyagramu ile karar verir, veri giris ve sistem kontrol diizenegi (4)
sayesinde istenildiginde farlan, sis lambalarimi, silecekleri, kap1 kilitlerini, bagaji, sunroofu, klimayi,
miizik sistemini, camlari, otomatik sanzimani, kameralan, garaj kapisimi (7) kumanda edebilir. Veri girig
ve kontrol diizenegi (4) meveut durum bilgisini sirekli algilar (6,8) ve ana bilgisayara (5) gonderir,
siiriiciiden iletilen ses komutu (1) ile algilanan mevcut durumu karsilastirir (6,8), eger bir devrenin
meveut konumu (6,8) ile aym1 konumun olugmas: icin sesli komut (1) verildi ise, o devrenin zaten o
konumda oldugu bilgisini konusma sesi (2) olarak iletir. Eger cihaz yerine getirilmesi istenilen (1) islem
ile aym konumda (6,8) degil ise veri girig ve sistem kontrol diizenegi (4) verilen sesli komuta (1)goére
istenilen cihazi (7) devreye alir veya durdurur, islemin hemen sonrasmda veri girig ve sistem kontrol
diizenegi (4) miidahale edilen cihazin durumunu tekrar algilar (6,8), islem yerine getirilmis yada
getirilememis ise olusan son durum hakkinda gene konusma sesi (2) ile siiriciiyii bilgilendirir. Ses
komutu (1) verilmese bile veri giris ve kontrol diizenegi (4) sayesinde donanimlarin (6) ve ortamin (8)
meveut durumunun siirekli algilamasi (6,8) sayesinde, 6megin yagmur yagarken sunroof’u kapatmay1
onerir (2), olumsuz yanit almaz ise kendisi kapatir (7). Spor konumu komutunda (1) gii¢ tasarrufu icin
klimay1 kapatir (7) ve otomatik sanzimanin “sport” diigmesinin devresini tamamlar (7), cam yikayicisi
calismadan (7) once eger agik ise (6) sunroofu kapatir (7), yakit lambasi yanarken (8) spor konumu
komutu (1) icin ikinci bir sesli onay ister (2), yola cikildiktan 3 dakika sonra hala caligan flagor (6)
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hakkinda uyarn bilgisi verir (2), hava sicakliginin +4 °C iizerinde oldugunu algiladiginda (8) kar konumu
komutuna ikinci sesli (1) onay ister (2), motor sicaklhigimin (8) +95 °C iizerine ¢ikmasmda konusma sesi
(2) ile uyarir ve bu durumda spor konumuna gegme komutu (1) verildiginde ikinci sesli onay ister (2),
hava sicakliginin 0 °C yada altinda oldugunu algilamasi (8) durumunda otomatik sanzimam kar
konumuna gecirmeyi (7) onerir (2), sicakhigm -2 °C’nin altmna distigiinii algiladiginda (8) ise kar
konumuna kendisi gegerck (7) siriiciyii bilgilendirir (2), 20 dakika igerisinde hi¢ konugsma sesi (1)
algilamamas: durumunda konusma sesi (2) ile siiriiciiyii uyanr, aracin ani (30sn\20°C) motor ve egzost
gazi sicaklik disiisi (8) ve ani hiz degisimi (8) durumunda konusma sesi (2) ile uyarr, cevap alamadigi
durumda kaza yapilmis olma ihtimaline kars: kayith kisi yada kisilere kisa mesaj gondererek GPS (13)
den almig oldugu cografi durumu iletir, ara¢ alarminin caligmasi gereken veya ani hiz degisimi (8)
durumunda (3g/sn) 6n ve arka kameralardan (11) gorintii kayidina baslayarak muhtemel hirsizlik yada
kaza hakkinda kayit tutar, arag terk edildiginde sistemin iizerinde agik&calisir durumda olan biitiin
devreleri (6,8) kapatir (7) , ara¢ altindaki zemin mesafe fark sensorleri (8) ile tek taraftan zemine 15
saniyeden uzun yakinlagsma durumu algiladiginda, zemine yakinlasan tarafta bulunan tekerlegin patlamig
olabilecegini konugma sesi (2) ile iletir.
Ses komutlari (1) ile sistem saatini okuyabilir (2), toplam kag saat arag¢ kullanildigimn bilgisini iletir,
biitiin sesli yanit iglemi (1,2) esnasinda miizik sisteminin sesinin kapatilmasim saglar (7). Biitiin trafik
uyari tabelalar: tizerinde yer alan, giines 15181 1le bataryalarim sarz eden ve bu sayede her 2 saniyede bir
27.415 Khz’lik radyo dalgalaryla birbirinden farkli 63 adet farkh trafik uyan tabela (10) bilgisini, 6 bitlik
1 ve 0 kombinasyonlan ile ¢ok az akim gerektiren nabiz sinyalleri bigiminde 400 metre mesafeye yayin
yaparak iletebilen diizenek (10) ile veri giris ve sistem kontrol diizeneginin (4) yayin yapan tabelaya (10)
ait bu farkli bit degerleri kombinasyonunu; érmegin bit degeri 000001 ise kaygan vol, 000011 ise sollama
yasagi, 000111 ise yol ¢aligmasi, 001111 isec hemzemin gegit, biciminde algilayarak ana bilgisayara (5)
iletetebilmesi ile, her tiirlii goriig sartinda, 140Km/saat siirat ile yol alirken bile 5 saniye 6ncesinde, arag
bilgisayarinin (5) siiriiciiye yaklasilan tabelanin (10) bilgisini, kaygan yol, sollama yasag:, vol 9ahgms1,
hemzemin gegit, heyelan tehlikesi seklinde konusma sesi (2) ile bildirmesini saglar.
Otomatik sanziman igin “spor konumu” (7) komutu verildiginde (1) mevecut durum bilgisine (6,8,10) ve
hava sartlarina (9) gore komut tekrarnim isteyebilir (2), 6n ve arka tekerlek millerine bagh dinamolar (8)
sayesinde tekerleklerin doniis devirler ile iirettigi voltaji Slcen veri giris ve sistem kontrol diizenegi (4),
voltaj farki algiladiginda konusma sesi (2) ile uyarir ve otomatik sanzimam kar konumuna alarak (7) ¢ekis
giiciinii azaltmasi ile aracin patinaj cekmesini onler.
Veri giris ve sistem kontrol diizenegi (4) sayesinde siiriiciiniin aligkanliklarim1 6grenerek yeterli sayida
bilgiyi elde ettikten sonra, 6megin siriicii 6nceden belli bir siklikta istemis (1) ise, bir sonraki camin
agilmas1 komutundan (1) sonra miizik sistemini ¢alistirmayr onerebilir. (2). Bagajin acilmas: (7) gibi
siriig giivenligi agisindan yerine getirmesi riskli olabilecek komutlarda ise islemin ikinci onaymi

isteyerek (2) olumlu cevap alamamasi (1) durumunda eylem istegini iptal eder.
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Siiriiciiden baskasmmn ses komutlarma (1) yanit vermeyerek, sariiciniin istegi dogrultusunda cevaplama
sesini (2) bay veya bayan sesi olarak degisebilir. Sariica ister ise ses komutlan (1) 6ncesinde bir baglangig
komutu istemesini saglayarak ara¢ icindeki normal konusmalarin komut olarak algilanmasini 6nleyebilir.
Gereken program giincellemelerinin internet (9) fizerinden servis merkezine (12) diizenli baglanilarak
gerceklestirmesini saglar.

Araglann fabrika cikis 6zeliklerine bagh olarak biitiin fonksiyonlan sisteme baglanabilir. Arag izerinde
eksik donanim varsa (6rek olarak sunroof’u yoksa) sistem kontrol diizenegi (4) ve bilgisayar yaziliminda
(5) gerekli diizenlemeler yapilip araca uygun hale getirilebilir. Sistemin ara¢ igerisine montaji aracin
modeline gore degisebilmektedir. Arag tizerindeki uygun pozisyonlarda ki bos alanlara sistemin
elemanlan (2,3,4,5,6,8.9,11,13) yerlestirilebilmektedir. Sekil 2°de 6rnek olarak bir otomobil tizerine

sistem elemanlarinin yerlestirme plani gosterilmektedir.

Bulusu olusturan parcalarla ilgili ayrintili bilgi asagidadir:

1-Siiriiciiniin ilettigi ses komutlari.

2-Bilgisayarin sesli cevaplarini ilettigi hoparlér.

3-Verilen ses komutunda sadece insan sesini algilamasi i¢in >80 Hertz ile <1152 Hertz frekanslan
haricini filtreleyen mikrofon.

4-Arag alternatoriiniin Urettigi ve atesleme aminda olusan akim parazitlerinden etkilenmemesi icin,
besleme akiminin, bire bir oranda primer ve sekonder sarg: sayisi olan bir ¢ift bobinden filtrelenmesi ile
saglanmig olan, UTP Ethernet veri yolu ile hem sensérler hemde ana bilgisayar ile iletisim kurmasi
saglanmis olan, mikro islemci i¢in gelistirilen bellek modiilii ve batarya diizenegi ile biitiin sistem kapal
bile olsa verilmis biitin komutlar sirasi ile kayit altinda tutabilen, verilmis olan biitiin komutlarin sira ve
sayisini degerlendirebilmesi ile siiriicii aligkanliklarmi 6grenebilen, 48 farkl: devreden sensorler ve 27.415
Khz radyo frekans alicisi ile agik-kapali (dijital) ve seviye (analog) bilgisi okuyabilen ve ana bilgisayar
(5) dahil 24 farkli devreyi agip-kapatabilen, 26 Mhz hizinda mikro islemci kontrollii veri giris ve sistem
kontrol diizenegi.

5-Aym anda 5 ayn konusma tammlamasi ile algiladigi komutu dogrulayabilen yazilimin yer aldigi, veri
giris ve sistem kontrol diizeneginden (4) ve internetten gelen bilgileri derleyen ve gene veri girig ve
sistem kontrol diizenegine (4) komut gonderen ana bilgisayar.

6-Aracin biitin elekirikli donammindan veri giris ve sistem kontrol diizenegine (4) dyital durum
bilgilerini ileten dijital sensérler.

7-Sistem kontrol diizeneginden (4) aracin devreye alinacak yada durdurulacak bitiin donammlarina,
motor ve aktarma organlarina yapilan kumanda baglantilan.

8-Ivme, motor sicakligi, egzost gazi, yagmur, lastik basmnci, egim, dis sicaklik, yol slaklik (zeminden

infra led yansimasi) durumu, aydinlik derecesi, ultra sound 6n-arka mesafe sensorleri, yol yapisi tespit
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i¢in arag altindan 90 derece yere bakan 4 adet mesafe sensérlerinden aldig: analog bilgileri cihaz kontrol
diizenegine ileten analog sensorler.

9- GSM ile saglanan GPRS internet baglantisi.

10-27.415 Khz radyo frekans: ile 6 bitlik, 63 farkli 1 ve 0 kombinasyonunu 400 metre menzile yaymn
yapan trafik uyar tabelas: verici diizenegi.

11-On ve arka kameralar

12-Internet baglantis: ile hava durum destek bilgisini ileten sistem merkezi

13-Kiiresel konumlandirma sistemi (GPS)
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ISTEMLER

1-Bulus, biitiin ulagim araglarinda (otomobil, minibiis, kamyon, tir, ticari araglar vb.) kullamlmak iizere
gelistirilmis, aracin mekanik ve dijital biitiin donanimlanmn ses ile kontrol edilebilmesini saglayan yol,
ara¢ ve hava bilgilerini siiriiciiye konusma sesi ile aktaran ses tammlamali arag kontrol ve bilgi sistemi ile
ilgili olup, dzelligi;, ana bilgisayarin (5) islem bilgilerini ve yanitlarmi ilettigi hoparlore (2), insan sesinin
disinda kalan ses frekanslarimi filtreleyen mikrofona (3), mikro islemci kontrollii veri giris ve sistem
kontrol diizenegine (4), ¢coklu ses tamumlamasi yapan ana bilgisayara (5), aracin bitin elektrikli donanum,
motoru ve aktarma organlarindan veri giris ve cihaz kontrol diizenegine (4) dijital durum bilgisi ileten
sensorlere (6), cithaz kontrol diizeneginden (4) aracin kontrol edilecek olan mekanik ve dijital butin
donanimlarina giden analog ve dijital kumanda baglantisina (7), ivme, dis ortam ve motor sicaklig1, egim,
yol 1slaklik, aydinlik, yol yapis1 analizi, arag alt1 ile zemin mesafesi 6lgiimii igin veri giris ve sistem
kontrol diizenegine (4) durum bilgisi iletilen analog sensorlere (8), acil durum kisa mesaji gonderirken
kiiresel konum bilgisini aldig1 GPS’e (13), sistem destek merkezine (12) baglandig: internet baglantisina
(9), yol tabelalarma bagh Radyo Frekans verici diizenegine(10) ve de 6n ile arka kameralardan (11)
meydana gelmesidir.

2- Istem 1°de bahsedilen ses tanimlamali arag kontrol ve bilgi sistemi olup, dzelligi; konusma sesi (1) ile
verilen komutlar, mekanik ve dijital eylemlere geviren mikro iglemci kontrolli veri giris ve sistem

kontrol diizenegine (4) sahip olmasidir.

3- Istem 1°de istemlerde bahsedilen ses tanimlamah arag kontrol ve bilgi sistemi olup, dzelligi; internet
(9) tizerinden sistem merkezine (12) baglanarak edindigi 3 bitlik 7 adet farkli 1 ve 0 kombinasyonu igceren

hava durumu bilgisini iglenmesi i¢in arag bilgisayarma (5) iletebilmesidir.

4- Istem 1°de bahsedilen ses tammlamali ara¢ kontrol ve bilgi sistemi olup, dzelligi; goriis menzili
disinda bile olan trafik uyari tabelalar: (10) ile etkilesime sahip olmasidir.

5- Istem 4°de bahsedilen ses tammlamal arag kontrol ve bilgi sistemi olup, ézelligi; biitiin trafik uyan
tabelalar1 tizerinde, giines 15181 ile bataryalarint sarj eden, diizenli nabiz sinyalleri ile 27 415 Khz’lik radyo
dalgalari ile (10) 6 bitlik 63 adet farkli 1 ve 0 kombinasyonu iceren tanimlama verisini yayimn yapabilen

diizenek bulunmasidir.
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ACIKLAMALAR

1. Bir patent bagvurusu veya patentin korunmasi i¢in gerekli olan yillik iicretler, patentin

koruma siiresi boyunca her yil vadesinde pesinen 6denir ve iicretin 6dendigini gosterir
belge Tiirk Patent Enstitiisiine gonderilir. Vade tarihi, bagvuru tarihine tekabiil eden ay ve
giindiir. Yillik iicretlerin belirtilen vadede 6denmemesi halinde, bu iicretler, ek bir iicretin
ilavesi ile vadeyi takip eden alt1 ay icinde gecikmeli olarak 6denebilir. Belirtilen siireler
icinde yillik iicretlerin 6denmemesi halinde patent hakki, bu iicretin son 6deme tarihi
itibariyle sona erer.

. Patent sahibi veya yetkili kildig1 kisi, patentle korunan bulusu kullanmak zorundadir.

Kullanma zorunlulugu, patentin verildigine iligkin ilanin ilgili biiltende yaymlandig: tarihten
itibaren ii¢c y1l i¢inde gerceklestirilir. Patent sahibi veya yetkili kildig: kisi tarafindan
diizenlenen, Enstitii nezdinde bulugu kullanmakta oldugu kanmitlayacak resmi nitelikli kullanim
belgesi, patentin kullanildig1 hakkindaki beyani kapsamali ve konu ile ilgili meslek kuruluslari,
ticaret veya sanayi odalari ve ilgili bagka kurumlarca onaylanmalidir. Kurumlarca yapilan
onayin, ayrica bagka bir merci tarafindan onaylanmasina gerek yoktur. Kullanim belgesinde;
patentin tarihi, numarasi, bulug basligi, kullanimin bagladi8: tarih, beyanda bulunanin adi,
adresi, imzas1 ve tanzim tarihinin bulunmasi gerekir.

. Patent sahibi patent konusu bulusu kullanmiyorsa, Enstitii’ye yapacagi yazili bir bagvuru

ile, patent konusu bulusu kullanmak isteyenlere lisans verecegini bildirebilir.




